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RESUMO

Os sistemas baseados na modulagdo ASK destacam-se principalmente por
terem baixo custo, hoje em dia encontram-se disponiveis circuitos integrados
transmissores e receptores por menos de uma dezena de real; porém a grande
desvantagem é que essa modulacédo possui baixa imunidade a ruidos e esse fator
é o que mais limita suas aplicagées praticas, sendo eles indicados apenas quando
o efeito do ruido ndo é tao critico ou é contornavel. Sendo assim, este trabalho
tem por objetivo o controle de robds em olimpiada de futebol enquadrando-o no
tipo perfeito para utilizacdo do sistema ASK citado acima. Isto se deve ndo sé
pelo fato do controle ser realizado em pequena distancia, sendo os erros de
transmissdo contornaveis com o uso de estratégias nos cddigos dos
microcontroladores, mas principalmente pela necessidade de um sistema barato e
eficaz de transmissdo serial. O projeto desenvolvido consiste em fazer a
comunicacao entre os controladores (controles de videogame) e o drive de
poténcia (ponte H) que aciona os motores dos robds. Para isto foram utilizados
microcontroladores PIC da empresa MICROCHIP na codificacdo dos comandos e
na logica de controle dos robds. O resultado esperado era apenas o controle em
tempo real dos rob6s para curtas distancias, entretanto com o aperfeicoamento
dos codigos em linguagem C dos microcontroladores foi possivel conseguir
melhorias na confiabilidade do sistema de transmissdo. Outra melhoria
conseguida foi o aumento no alcance da comunicagdo através da utilizacao de
antenas monopolo nos transmissores e receptores, estas possibilitaram aos robés
responderem ao controle mesmo com baterias mais desgastadas. Dessa forma,
pode-se concluir com o trabalho que é possivel utilizar o controle ASK usando
transmissores de baixo custo desde que sejam adotadas via codigo, estratégias
que tratem o ruido para que ele ndo seja executado como comando do sistema,
garantido a mesma confiabilidade de sistemas mais caros.
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