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RESUMO

Uma area tecnolégica em constante expanséo, cada vez mais estudada e
aplicada na resolugéo de problemas na indlstria e na vida cotidiana é a roboética,
onde as mais diversificadas tarefas sao realizadas por robds. Um dos fatores que
influenciaram nesta expansao & o avango que se tém verificado na tecnologia dos
microcontroladores, pois estes trouxeram uma redugéo drastica de dimenséo e custo
a contrastar com o espantoso aumento de potencialidades. Estes fatores vém
permitir, de maneira simplificada, a realizagdo de um conjunto de sistemas robéticos
capazes de desenvolver, de forma autdbnoma ou por meio de comandos externos,
tarefas complexas. A motivagdo encontrada para a realizagdo deste projeto foi a
possibilidade de ampliar os conhecimentos académicos adquiridos durante o curso,
desenvolver o senso de trabalho em grupo e também representar a instituicéo,
Universidade Federal de Vigosa, em um evento de expressédo tecnoldgica. Desta
forma, tivemos como objetivo desenvolver um time de robds controlados através de
radiofreqiiéncia que satisfagam as regras propostas pela organizagédo da Olimpiada
de robds. A metodologia aplicada nao se resume apenas a programacgédo de robés,
mas também abrange o aprendizado inerente a variadas areas, tais como:
mecanica, eletrbnica e maquinas elétricas. O desenvolvimento de caixas de
redugdo, programacéo de microcontroladores, técnicas de RF, foram esséncias para
conclusdo do projeto. Além disso, foram utilizados materiais encontrados em
equipamentos fora de uso de forma a diminuir o prego final do protétipo. Ao final do

projeto foram construidos quatro robés controlados e uma Unidade Central de
Controle.

Palavras-chave: Microcontrolador. PIC. Modulagio FSK. Robé.



