UFV

Simposio de Integracéo Académica

¢

Simpdsio de Intearaclio “Das Montanhas de Minas ao Oceano: Os Caminhos da Unive:’sida}de Federal
et Ciéncia para um Futuro Sustentavel” —g0s2
SIA UFV 2025

Algoritmos de aprendizagem de maquina para predicao de caracteristicas de carcaca
suina usando dados de processamento de imagem
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A coleta de dados de cortes suinos e de carcaca em frigorificos Treinamento (65%)
demanda tempo e mao de obra, sendo bastante onerosa. O uso de
tecnologias, como imagens de video bidimensionais, tem potencial para l

predizer caracteristicas de carcaca de suinos de forma mais eficiente e
precisa, com a vantagem de reduzir o custo da fenotipagem. Diversas
. A . . - " Dados idacs o

pesquisas tém se dedicado a construcao de modelos preditivos para Validacao (35%)
estimar o peso corporal em suinos utilizando dados de processamento \‘ ‘/
de imagens (Carrara et al., 2024). No entanto, ndo ha evidéncias sobre
investigacOes que utilizem imagens e métodos de aprendizado de
maquina para predizer caracteristicas de carcaca e de cortes de carnes

Hiperparametros

Predicao do peso
da barrigae ET

em suinos. . -
Resultados e discussao

Objetivos

Em geral, ambos os algoritmos apresentaram resultados de predicao
semelhantes. Os valores de R? obtidos por meio do modelo LASSO e
ENET foram respectivamente, 0,17 e 0,10 para peso da barriga e 0,23 e
0,22 para ET. Os valores de raiz do erro quadratico médio (RMSE)
foram respectivamente, 1,14 e (1,19) para barriga e 8,80 (8.85) para ET.
Enquanto, os valores de erro absoluto médio (MAE) foram,
Material e Métodos ou Metodologia respectivamente, 0,69 e (0,71) para barriga e 7,90 (7,94) para ET. A
profundidade corporal foi o atributo mais importante para predizer o
peso de barriga para ambos 0os modelos. No entanto a largura do dorso
foi o atributo mais importante para predizer a ET para ambos o0s

avaliar os modelos de regressao do Operador de Selecao e
Encolhimento Minimo Absoluto (LASSO) e a regressao da rede elastica
(ENET) para predizer o peso de barriga e a espessura de toucinho (ET)
de suinos puros e cruzados com base em imagens obtidas a partir do
processamento de imagens de video.

Foram avaliados 47 suinos machos castrados, sendo 10 da raca Piau, 14

da raca Large White, 13 animais Piau x Large White e 10 animais Duroc
x Large White. No dia do abate (177,28 £ 2,10 dias de idade e em média modelos.

103,27 = 32,56 Kg), imagens individuais foram coletadas de cada Conclusdes

individuo usando uma camera digital Intel RealSense Depth D435 com

resolucao de 1920 x 1080 pixels. Videos foram gravados com duracao

de aproximadamente 30 segundos para cada animal. As caracteristicas Ambos os métodos, LASSO e ENET, foram equivalentes para predizer a
da area do dorso, perimetro do dorso, largura do dorso e profundidade espessura de toucinho e o peso da barriga. Entretanto, as acurécias de
corporal foram extraidas das imagens usando o software livre Image]. predi¢do foram baixas demonstrando que apenas imagens dorsais dos

animais vivos nao sao suficientes para obter uma boa predicao para as
caracteristicas avaliadas.
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