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Introducao

Em uma mesma area de plantio é possivel encontrar solos com diferentes
caracteristicas fisicas, além de uma diversidades de plantas daninhas de
diferentes tamanhos e formas que acabam concorrendo com a cultura
principal do milho. Considerando a crescente demanda por alimentos
organicos e livres de agroquimicos, a proposta por um cultivador
mecanico que identifica o tipo de solo através da interacao
solo-ferramenta e consiga adaptar a sua velocidade para um melhor
desempenho torna-se bastante interessante principalmente no mercado
de inovacoes.

Resultados e Discussao

Objetivos

e Desenvolver um cultivador mecanico para controle interlinhas para a
cultura do milho de baixo custo;

e (Caracterizar fisicamente as
funcionamento através
ferramenta-solo;

e Automatizar o sistema de acionamento mecanico.

adaptar o
interacao

condicoes de solo e
do padrao de vibracdo da

Material e Método

e Para a caracterizacao do solo foi utilizado um sistema de analise
vibracional através da interacdo ferramenta-solo, a captacao é feita
através de um extensdmetro triaxial fixado na estrutura do cultivador
conforme é proposto por (LEITE et al. 2022) e (SANTOS et al. 2022).

e O projeto mecanico desenvolvido por meio de montagens, modelos e
simulacoes no SolidWorks®.

e A proposta de automacao flexivel foi pensada para usar cameras para a
identificacdo das plantas daninhas como entrada do sistema,
computadores de placa tnica para o controle e servo motores e
conjuntos hidraulicos como atuadores do sistema.

Figura 2: Modelo mecanico inicial
triciclo.

Figura 1: Modelo mecanico de
cultivador inicial.
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Para transportar todos os equipamentos, foi projetado um triciclo e nele
estao acoplados:

Braco mecéanico, responsavel por movimentar a ferramenta de hastes
rotativa para o cultivo em relacao ao triciclo, levando-a até as interlinhas;
Sistemas hidraulicos responsaveis pelo movimento vertical do braco
mecanico;

Servo motores para o movimento das rodas do triciclo e para a rotacao
do braco mecanico.
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Computador de placa unica Beaglebone Black.

Computador de placa unica Arduino uno

Pistao hidraulico AG 350

Sistema de bombeamento Hidraulica solutions compacta
Servo motor (braco mecanico) J11 12V

Servo motor (movimentacao do triciclo) [G11 12V

Acelerdmetro AdIx335

Cameras O3M960

Figura 3: Modelo mecanico final do
cultivador.

Para a automacao do sistema do braco mecanico foi proposto o seguinte
sistema sequencial:

Tabela 1: Componentes principais projetados para o
cultivador.

Sensor de visdo
(camera) | #

Figura 4: Sistema de malha fechada para controle autobnomo do brago mecanico

Conclusoes

Como se trata de um protétipo conceitual, alguns itens como o sistema de
automacao do sistema precisam ser testados, principalmente visando seu
local de uso no campo sendo necessario robustez e precisao. Por fim,
modelo mecanico feito no computador mostrou-se por si s6 bastante
promissor, atendendo ao custo de projeto, sendo de facil fabricacao e
podendo contribuir com a qualidade de trabalho do pequeno agricultor.
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