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Palavras chaves: drone, inteligéncia artificial, manejo, pastagem, aprendizagem de maquinas.

INTRODUCAO

O manejo do pastejo com base na altura ideal para cada espécie é um
método pratico que garante melhor valor nutricional do pasto bem
como sua perenidade. Entretanto, a medicao da altura a campo é
trabalhosa devido as extensas areas e grande variabilidade espacial e
temporal das pastagens.

OBJETIVOS

Desenvolver um modelo para classificacao automatizada de faixas de
altura do dossel de capim-braquidria utilizando imagens obtidas de
sensor multiespectral embarcado em drone e técnicas de aprendizagem
de méaquinas.

MATERIAL E METODOS

* Local: UEPE- Forragicultura (Figura 1);

* 30 canteiros de 3 m?, manejados em diferentes idades de rebrotagéao;

» Afericdo semanal das alturas dos canteiros;

* 40 voos - camera MicaSence RedEdge - MX® a bordo do drone
Matrice 100 (Figura 1);

» Imagens processadas — Indices de Vegetacao;

* 3 classes de alturas foram definidas com base na recomendacao de
manejo para capim-braquiaria sob lotacdo rotativa (Figura 2);
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Figura 1. Localizacao da area de estudo e instrumentacao usada.

* O algoritmo Random forest foi utilizado para classificacdao das alturas
(Figura 2), utilizando Python 3.
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Figura 3 . Fluxograma do experimento.

RESULTADOS E DISCUSSAO

O modelo foi capaz de classificar corretamente a altura de 21 canteiros
(70% do total), onde as probabilidades de acerto eram superiores a
53,8% (Figura 4). Os maiores erros de classificacdo ocorreram entre as
classes proximas.
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Figura 4. Probabilidades de acerto (%) na predicao de classes de altura para os dados de teste.

CONCLUSOES

O sensoriamento remoto por meio de aeronave remotamente pilotada e
aprendizado de mdaquinas, possui potencial para predizer altura de U.
decumbens.
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a 2. Classes de alturas preconizadas para Urochloa decumbens sob método de lotagao
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