| ’
b
S

Simposio de Integragao Académica |JFV

“Bicentenario da Independéncia: 200 anos de ciéncia, tecnologia e
Inovacao no Brasil e 96 anos de contribuicao da UFV”

Universidade Federal
de Vigcosa

SIA UFV 2022

Um classificador de imagens de sensoriamento remoto para redes
neurais convolucionais.
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Introducao

Diante do atual cenario da agricultura brasileira, da escassez
hidrica e de conflitos por uso de agua faz-se necessario o
desenvolvimento de tecnologias e técnicas de monitoramento de
areas irrigadas visando o uso eficiente da agua para irrigacao. O
conceito de eficiéncia de irrigacao esta diretamente relacionado
com a uniformidade de irrigacao, porém a sua determinacao é
uma tarefa onerosa e passivel de erros. O sensoriamento remoto,
através dos indices de vegetacao, tem sido utilizado para
monitoramento da uniformidade das lavouras em campo,
indicando a uniformidade de irrigacao em areas irrigadas por pivo
central. As Redes Neurais Convolucionais (RNC), sao
frequentemente utilizadas para classificacado de imagens,
podendo também ser utilizada para automatizar o
monitoramento de areas irrigadas, mas para possibilitar esta
analise é necessario criar uma base de dados de imagens que
serao utilizadas no treinamento e teste da RNC.

O objetivo do trabalho é desenvolver um classificador de imagens
de sensoriamento remoto para treinamento de uma RNC. Os
objetivos especificos sao o desenvolvimento de um seletor de
imagens aleatorios no banco de dados, e o desenvolvimento de
um classificador manual que permita separar as imagens em
classes de uniformidade.

A primeira etapa do classificador consiste na selecao de uma
imagem aleatoria do banco de dados ja filtrado, extracao dos
valores das bandas vermelho (V), verde e azul, e infravermelho
proximo (NIR) e construcao de uma imagem de NDVI (NIR-
V/NIR+V) e uma imagem em cor verdadeira, exibindo estas aos
usuarios do sistema. A Segunda etapa consiste em caixas de
selecao para a classificacao em: uniforme (classe 1), nuvens (2),
despressurizacao (3), problemas com emissores (4), problemas de
operacao de irrigacao (5) e falhas de cultivo nao relacionadas a
irrigacao (6).

Resultados e Discussao

O cdodigo retorna um arquivo
texto contendo as informacodes
da classificacao. A partir disso foi
gerada uma interface tabular
para disponibilizar o classificador.
Como resultado foram obtidas
1106 classificadas, das quais 403
paraclasse 1,226-2,57-3,114
—4,51-5, 255 -6.

Amostra aleatérnia n®: 11698
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Materlal e Meétodos

O banco de dados de imagens utilizado é referente a 348 pivos
centrais da regiao do Alto Rio das Mortes — MT, filtrando as
imagens com cobertura de nuvens de até 10% e com indice de
vegetacao NDVI meédio entre 0,5 e 1,0. O classificador foi
desenvolvido na linguagem Phyton, com a biblioteca Gradio,

utilizando a interface Google Colaboratory.
\ Fundacdo Arthur Bernardes

O classificador se mostrou eficiente reduzindo o tempo de
classificacao quando comparados a métodos utilizando softwares
como o QGIS, além de reduzir erros e otimizar o processo de
classificacao.

7-DEA

Departamento de Engenharia Agricola

UF



