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Introducao

Resultados e Discussao

Sensores espectrais a bordo de Aeronave Remotamente
Pilotadas (RPAs), sdo ferramentas cada vez mais frequentes
na avaliacdo de pastagens. Estes sao capazes de fornecer
dados inerentes as pastagens de forma indireta, rapida e
precisa.

Objetivos

Avaliar a influéncia da altura de voo da RPPA sobre os
valores dos indices de vegetacao (IVs).

Material e Métodos

= UEPE - Forragicultura da UFV;

= 25 canteiros de Urochloa decumbens (sin. Brachiaria
decumbens) cv. Basilisk de 12 m? cada, sob um DBC com
cinco repetigoes;

* Quatro voos a 40 m e 80 m de altura cada;

* Imagens obtidas da camera MicaSence a bordo de RPA
(Fig. 1 e 2);

= Rebaixamento dos canteiros a 10 cm ap6s cada voo;

= A partir das imagens, foram extraidos oito IVs no software

QGIS;

= Os dados foram submetidos a ANOVA e as médias

comparadas pelo teste de Tukey (’<0.05).
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Fig. 1 Camera multiespectral Fig. 2 RPA Matrix 100.
MicaSence.

= Nao houve diferenca significativa entre os indices obtidos
para as duas alturas de v6os;

» Excecdo: Variacdo nos valores de média do NDVI, voo 1 e
4 (Fig. 3);

= Voo 1: Estabelecimento da forrageira e periodo de
transicao seca-agua.
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Fig. 3 NDVI nas alturas 40m e 80m.

Conclusoes

Pequenas mudancas na resolucao espacial das imagens em
funcdo das diferentes alturas alcancadas pela RPA, ndo sao
suficientes para alterar os valores dos IVs.
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