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Introducao

A secagem é usada para diminuir a atividade metabdlica de
graos pela reducao do teor de agua, minimizando a
deterioracao. O processo utilizando bomba de calor como

Resultados e Discussao

Foi desenvolvido o prototipo automatizado (Figura 1), o
prototipo com acionamento remoto (Figura 2) e a pagina
Web para possibilitar o acionamento dos processos de

forma remota e 0 monitoramento dos dados de temperatura
e umidade relativa na saida da bomba de calor (Figura 3). O
projeto foi fundamental para mostrar que mais trabalhos
devem ser desenvolvidos na area a fim de viabilizar e
aplicar a IoT na agroindustria. ==

secador € uma opc¢ao interessante, visto que é baseada em
ciclos de refrigeracao e possui alta eficiéncia energética.
Além disso, a Agricultura 4.0 é a nova revolucao tecnologica
agraria no qual interliga processos a partir do conceito de
Internet das Coisas, IoT (Internet of Things), possibilitando
que comandos sejam acionados remotamente.

Objetivos |

Este trabalho teve por finalidade desenvolver um sistema AR | (s
automatico de baixo custo utilizando secador com bomba
de calor para os processos de secagem e aeracao de graos e
um sistema supervisorio com uma pagina Web para acionar
remotamente e acompanhar a analise dos dados de
temperatura e umidade relativa da saida da bomba de calor,
aléem de utilizar hardwares e softwares para tal, como o
Arduino e a Raspberry Pi.

Material e Métodos

O projeto foi desenvolvido no Departamento de
Engenharia Agricola da Universidade Federal de Vicosa,
entre maio de 2019 e julho de 2020. A bomba de calor
experimental foi utilizada como um tipo de secador para
processos de secagem e aeracao de graos. O prototipo
manual possui uma placa Arduino Uno, botdoes de
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Conclusao

A nova revolucao tecnologica do mercado mundial e da
agroindustria é a adaptacao de processos ja existentes para
torna-los automatizados e acessiveis de qualquer lugar.
Isso acarreta no aumento da produtividade e do lucro dos
responsaveis. Esse projeto desenvolveu uma tecnologia no
qual viabilizou o acesso local automatizado e o acesso
remoto a partir de uma conexao com a internet em uma
pagina Web para facilitar o acionamento do processo de
aeracao e secagem de graos utilizando bomba de calor, no
qual se atingiu o objetivo inicial.
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